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1. WSTEP
PRrRzZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej specyfikacji techniczne s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z zabezpieczeniem sieci, regulacja urzadzen, studzienek.
ZAKRES STOSOWANIA STWIORB
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnoSci umozliwiajace i majace
na zabezpieczenie sieci 1 urzadzen obcych. Zakres robot obejmuje:
- wykonanie projektéw technologicznych,
- oznakowanie i zabezpieczenie prac,

- zakup i dostarczenie materiatéw na budowe,
- oczyszczenie i uporzadkowanie miejsca robot.

OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz
z okre$leniami podanymi w DM.00.00.00.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatdw i wykonywanych robét oraz za ich
zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa, Ogolng Specyfikacja Techniczng, STWIORB oraz zaleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktad wg STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
0go6lne”.
RURY OSLONOWE

Do wykonania zabezpieczenia sieci gazowej stosowac rur¢ dwudzielng stalowg o $rednicy 133,9x4,5mm z
manszetami. Zabezpieczenie nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja projektowa.

PIASEK

Piasek na podsypke, obsypke i zasypke rur wg PN — EN 13242.
BETON

Beton Zgodny z PN-EN 206.

3. SPRZET

Roboty beda wykonane recznie.
Do zatadunku i roztadunku mozna uzy¢, np. zurawia samochodowego. Sprzet musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materialdow do zamontowania, rur ostonowych i innych
powinny odbywac si¢ tak, aby zachowac ich dobry stan techniczny.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki,
w jakich beda wykonywane roboty.

W ramach przygotowania do robdt Wykonawca w ramach ceny kontraktowej wykona niezbgdne projekty
technologiczne, uzyska wszystkie uzgodnienia, zgody i pozwolenia, niezb¢dne do realizacji rob6ét w tym m. in.
uzgodnienie ich z odpowiednimi instytucjami, Wiascicielami sieci i Zamawiajacym.

Wszystkie rodzaje robdt i regulacje studzienek nalezy uzgodni¢ z gestorami sieci.
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Wszystkie sieci powinny by¢ czynne w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowigzek poinformowac¢ gestordw sieci w terminie min.7 dni od rozpoczecia robdt (zgodnie
z wydanymi warunkami technicznymi i uzgodnieniami).

Dla ew. doktadnego umiejscowienia sieci nalezy wykonaé przekopy kontrolne.

Wszystkie roboty prowadzi¢ zgodnie z uzgodnieniami i wytycznymi uzyskanymi indywidualnie od Gestorow
Sieci.

Nalezy przeprowadzi¢ regulacje wysokosciowa studzienek, dostosowujac je do nawierzchni.

Odbidr robdt begdzie przeprowadzany zgodnie z warunkami wydanymi przez Gestora Sieci i pod nadzorem
wlasciwego Inspektora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Nalezy sprawdzi¢ stan zamocowania rur oraz wykonania wszystkich innych niezbednych zabezpieczen.
Dopuszczalne tolerancje i wymagania

—  odchylenie odlegtosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie powinno

wynosic¢

—  odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1 m,

—  rzgdne kratek wpustow, wlazow studni powinny by¢é wykonane z doktadnos$cig do + 5 mm.
Badania materialdéw 1 sposobu wykonywania wg odpowiednich instrukcji producentéw tychze materiatow

i wskazan Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru dla regulacji urzadzen, studzienek, wtazow jest szt.
Jednostka obmiaru dla zabezpieczenia istniejacych sieci jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorom podlegaja wszystkie roboty wymienione w niniejszej Szczegdtowej specyfikacji techniczne wedhug
zasad podanych w normach i STWIORB DM.00.00.00.

Odbiér koncowy (stwierdzenie wykonania zakresu robot przewidzianego w dokumentacji powinien by¢
udokumentowany odpowiednim wpisem do dziennika budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”
pkt 9.
Cena wykonanych rob6t obejmuje:
—  oznakowanie robot,
—  dostawe materiatow,
—  wykonanie robot przygotowawczych,
—  uzyskanie warunkéw Gestoréw Sieci, wykonanie niezbednych projektow technologicznych,
uzyskanie niezbednych zgdd, uzgodnien i decyzji,
—  zabezpieczenie sieci zgodnie z projektami technologicznymi, dokumentacja projektowa, oraz
warunkami Gestorow sieci,
—  wykonanie wszystkich robot wymienionych w przedmiarze,
—  oczyszczenie migjsca robot,
—  przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
Cena wykonania rob6t okre§lonych niniejsza STWiORB obejmuje:
—  roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa
przekazywane Zamawiajacemu i s3 usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
—  prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do
robot tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wszystkie odpowiednie przepisy dla robot sieciowych.



